PASCO Capsto ne”
2. PALETA NASTROJWVUO

Na tomto misté jsou zobrazena rozhrani pfipoje-
na k pocitadi a k nim pfipojena ¢idla. V tomto
pfipadé se jedna o dva USB linky, Cidlo pohybu

a chemické viceucelové cidlo. Kazdé ¢idlo ma

sva nastaveni (Properties). Pokud pouzivate USB
kameru, zobrazuje se zde i nastaveni kamery.
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Dialog nastaveni vlastnosti ¢idla pohybu (informacni tdaje Sedé):
@ nazev cidla,
@ vychozi vzorkovaci frekvence,
@ maximalni vzorkovaci frekvence,
@ minimalni vzorkovaci frekvence,
@ typové oznaceni ¢idla,
(&) identifikator ¢idla (ID),
@ rychlost zvuku,
zména znaménka,
@ nulovani ¢idla na zacatku méreni,
okamzité nulovani ¢idla,
i @ zruseni nulovani ¢idla,
i @ kontextovd ndpovéda.

Moznost ,ru¢niho” pridani
HW bez jeho pfipojeni k PC:
@ vybrat rozhrani,

piidat &idlo/zafizeni.
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Prehled dat z videa (videoanalyza)
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Run #1

Jedna z &idlem pohybu
mérenych velicin a
jednotliva provedena
méreni (zde tfi).
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Run #1 Automaticky se ke
Run kazdému méreni
Aun zaznamenava cas.
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'Celkrovy' 'poE'e't krokd mize byt rGzny v zavislosti na

konkrétnim cidle. Poslednim krokem je kontrolni
prehled, ktery umoziiuje posoudit, zda kalibrace
probéhla skutec¢né spravné.

Vlastnosti namérené datové fady umoznuji zménit
nézev méreni, zvolit symbol a barvu méreni.
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V prehledu dat jsou soustifedény nejen informace
a nastaveni jednotlivych méfeni (datovych rad), ale

" také &idel. K dispozici je nékolik zalozek:

(@) prehled dat &idel (jednotliva méfeni jsou
nazyvana ,Run #“ a poradové Cislo, v dialogu

vlastnosti je mozné zadat sv(j vlastni nazev),

@ prehled ruéné vlioZenych dat,

@ prehled vypoctenych dat (s pomoci kalkulacky),
(&) prehled dat z videa (ziskanych videoanalyzou),
@ prehled dat histogramu (pfi pouZiti funkce
histogramu).

TATO INFORMACNI KARTA VZNIKLA V RAMCI PROJVEKTU OPPA &. CZ.2.17/3.1.00/36080,

EXPERIMENTY S INTERAKTIVNI STAVEBNICT A BADANIM FyZIKALNICH DEUD) DO NITRA AUTOMOBILU.

Hardware
Setup

Calibration

Pokud pfipojené ¢idlo umoziuje/vyzaduje kalibraci, je aktivni kalibraéni
privodce. Ten vas provede porcesem kalibrace po jednotlivych krocich

Calculations
m=0.05
=[Velocity (m/s)]
Ek=1/2=m*[Velocity (m/s)]"2
g=[Accel due to gravity (m/s?)]
h=[Position (m)]

Calibration

Expression empty

Kalkulator slouzi k jednoduchym vypoétim i pokrodilé analyze
dat. Vypocty se provadi v fadcich. Pouzit je mozné vSechny
funkce bézné védecké kalkulacky, ale také pokrocilé funkce sta-
tistické, funkce specialni, filtry, funkce logické a funkce vlastni.
Namérena (ale i ruéné vlozend) data do vypoctu zahrneme
jednoduse s vyuzitim tlacitka s duhovym trojihelnickem.
Jednou definovany vypocet muzeme pouzit v dal$im vypoétu.
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