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Pracovni list pro zaky

Vyzkumny zameér

Chceme vyrobit a naprogramovat parkovaciho asistenta automobilu.

Vstup algoritmu

Nejprve zkusime pomoci senzoru vzdalenosti mérit vzdalenost. Jeji hodnoty pak pouzijeme

v algoritmu parkovaciho asistenta.

V rukou drzime senzor a mifime jim na zed, ke které pomalu postupujeme. Na displeji
sledujeme graf a Cislo, které nam ukazuji vzdalenost senzoru od zdi. Datovy Udaj o vzdalenosti
senzoru ode zdi slouzi jako vstup algoritmu. Kdyz vzdalenost dosahne urcité konkrétni meze,

bude splnéna podminka programu, ktery na tuto méfenou mez zareaguje.

Vystup

Program napise hlaseni: ,,OK, couvej*, kdyz je senzor ode zdi dale nez 1 m, od vzdalenosti 0,5 m

napise ,Davej pozor!* a ve vzdalenosti pod 0,2 m od zdi pise ,STOP!"

Vyuziti
Auta vyuzivaji senzory vzdalenosti k riznym uceldm. My jsme zkonstruovali parkovaciho
asistenta, ale stejného principu je vyuzivano napf. pfi hlidani tzv. mrtvych Ghld v zrcdtkach nebo

pfi vyuziti tzv. adaptabilniho tempomatu.

Jméno Datum




